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в безопасности морской деятельности:

• нехватка российских океанографических автоматических и автономных средств измерений - дрейфующих 

буев, притопленных буйковых станций, подводных роботов (глайдеров) …

• нехватка современных отечественных технических средств охраны и физической защиты (включая  

подводную робототехнику) от террористических и диверсионных действий;

в обеспечении защиты и сохранения морской среды:

• нехватка современных специализированных судов и технических средств для эффективного 

экологического надзора, предупреждения и ликвидации последствий загрязнения морской среды. 
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Интервенционные АНПА резидентного базирования

Возможность длительной необслуживаемой эксплуатацииУнификация доковых станций
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6 апреля 2022 г. в 11.00 при проведении работ на посадочной площадке для вертолета атомного ледокола «50 лет Победы»,
пришвартованном у причала № 3, произошло разрушение емкости временного хранения дизельного топлива с последующим его розливом по
палубе и возгоранием. В результате чего произошел разрыв трубопровода первого контура полного сечения ДУ-70. Около 2 тонн паровоздушной
смеси (радиоактивных газов и летучих радионуклидов) из аппаратной ледокола через грот-мачту было выброшено в атмосферу.

Существует угроза радиоактивного загрязнения части Ленинского округа г. Мурманска. По предварительным прогнозам, в зону
радиоактивного загрязнения попадает порядка 35 тыс. человек, 45 социально-значимых объектов, объекты морской прибрежной инфраструктуры
и учреждения здравоохранения (15 школ, 19 дошкольных учреждения, 12 медицинских учреждений).

ФГУП "Атомфлот", г. Мурманск



Полигон ВНИИПО МЧС России, 
Оренбургская область

Поиск и обследование затонувших объектов, мониторинг подводных сооружений и 
коммуникаций, в том числе мониторинг подводных потенциально опасных объектов в 
целях предотвращения потенциальных чрезвычайных ситуаций

Долговременный мониторинг выбранных районов Мирового океана

Ретрансляция сигналов в средах вода-вода, воздух-вода, вода-воздух

Использование в составе сложных гетерогенных робототехнических систем
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